RIGAS TEHNISKA UNIVERSITATE
Fr.CANDERA STUDENTU ZINATNISKA UN TEHNISKA BIEDRIBA

42. RTU STUDENTU ZINATNISKAS
UN TEHNISKAS

KONFERENCES MATERIALI

2001.gada aprili-maija

Rigas Tehniska universitate

RIGA -2001



O. Krievs, L. Ribickis (zinatniskais vaditijs)

1ZPLUDUSAS LOGIKAS KONTROLERI ELEKTROPIEDZINAS
VADIBAS SISTEMAS

Cilveka domasanas principu iestradei elektropiedzinas vadibas sistémas par teorétisko
bazi var kalpot izpliidusT logika. Miisdienu tehnologijas ir |avusas izveidot izpludusas logikas
kontrolerus, kas imité cilvéka deduktivo domasanu, t.i., procesu, ko cilvéks lieto, lai izdaritu
secinajumus no ta, kas ir zinams. Sadas vadibas sistémas, kur risingjuma izvélé un iegii§ana
par izveduma formdlo pamatu tick pemti deduktivis spriedumu izveides likumi, piepemts
saukt par cksperta sistémam. ledomasimies situdciju, kur cilvéks (operators) vada sarezgitu
neline@ru ietaisi iztriikstot pilnam zind$anam par §7s ietaises dinamiskajiem raksturlielumiem.
Tikpat labi So ietaisi var vadit izplududais kontroleris, izmantojot zinamos lielumus un, taja
pat laika, optimizgjot vadibas sistému, ko varbat neizdaritu operators.

Pastav otra pieeja, kad izplidu$aja vadiba izmanto nevis deduktivas, bet gan
induktivas likumu sistémas. Sadas sistémas satur priekSmeta apgabala piem@ru un atribiitu
kopas apstrades procediras, kuru mérkis ir atrast objektivas sakaribas. Galvenais likumu
veidoSanas lidzeklis $8adam sist€émam ir apmacibas metodes, t.i. - tds var apmadcitics un
visparinit sakaribas novérojot vadimas sistémas uzvedibu. ST pieeja ir pazistama ka izpliidus?
adaptiva vadiba. Kontroleri, kas spgj apmacities, var dot nozimigas priekirocibas: situicija,
kas rodas atkartoti, kontroleris jau zinas, ka tikt gala ar problému. Sadas adaptivas izplududas
sistémas ir Joti droSas, ar turpmakas uzlaboSanas iespgjam un derigas daudzu vadibas
problému risinasana.

Piedzinas sistémas ar sarezgitiem dinamiskajiem parametriem pladi tiek izmantoti
kontroleri, kas apvieno “inteligento” un tradiciondlo vadibas tehnikas. Tipisks piemeérs biitu
iegiitie izpluduSie kontroleri, kur izpliidusi vadiba realizgjas tikai noteiktd vadibas sistémas
dala, veicot funkcijas, kas ITdz tam bija javeic manuali (pieméram, PID regulatora parametru
piemekl&Sana u.c.)

Ar izpliidusas vadibas palidzibu var risinat elektropiedzinas vadibas problémas situdcijas,
kur ir griiti izveidot apmierino$u matematisko modeli;

e sistEmas parametriem ir stohastisks raksturs;

o dati par sistému ir neadekviti vai nepilnigi;

e sistéma ir Tpadi sareZgita.

Izpliduias vadibas priekSrociba $adas situacijas ir, ka tas pamata matematiska modeja
vieta ir pieredze un eksperimentalie dati, uz kuru bazes ir iesp&ama procesu vadiba un pat
vadibas sistémas optimizacija.

Vispariga gadijuma izplidu3as vadibas sist8mam ir §ida funkciondld blokshéma:
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kur fazifikacijas un defazifikacijas bloki veic datu konvertaciju starp sistému un izplidusas
logikas da]u, nodrosinot izplidusa kontrolera darbibas vidi.
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