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Kaut ,,izpladusas” (FUZZY) ieveidosanas (Set) teorijas pirmsakumi mekl&ami ap

1965. gadu, tikai apmeéram péc 20 gadiem sakas tas plaSa izmantoSana teorija un
prakse. Japana 80. gadu sakuma kluva par vadoSo valsti, kas saka izmantot So teoriju
praktiskos pielietojumos, nosaucot to par FUZZY vadibu. Ta tika pielietota video
kameras ar fuzzy stabilizatoriem, mazgajamas masinas ar fuzzy vadibu, risu
varisanas katlos u.c. No 1989/1990 gada sakas plasi fuzzy vadibas pielietojumi
Vacija - ne tikai sadzives prick§metu darbibas vadibai, bet plasa automatizacija un
industriala vadiba. Teoriju saka pielietot ari tadas sferas, ka fuzzy ekspertu sistémas,
fuzzy datu analizes sisttmas u.c. Sakot no 1992. gada lidz musu dienam fuzzy
tehnologijas savstarpgji neatkarigi attistijas Eiropa, Japana un Amerika, sasniedzot
teorija un prakse izcilus rezultatus [1].
RTU Mehanikas institiita ir uzsakta fuzzy vadibas elementu izmanto$ana zemudens
robota astes atro vibraciju kustibu un kopgjas robota 1éno navigacijas kustibu sint€zg.
Pamata ideja tiek realizeta tada veida, ka iejaukSanas vadibas regul€Sanas sisteéma
notiek tikai tad, ja sisttmas kustiba fazu koordinates novirzas no kaut kada uzdota
diapazona. Tas dod iesp&ju atslogot adaptivos aktuatorus, tos papildus pieregul&jot
ar piedavato fuzzy vadibu. Papildus tam Mehanikas instittta tiek vakta informacija
un veidota fuzzy vadibas sistéma inZeniertehnikas dizaina ekspertizu joma.
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1.att. Zemudens robota astes svarstibu kustibas vadiba fazu plakné.
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